SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Nazwa zadania: Budynek zespotu szkolno-przedszkolnego

Zakres: Instalacje wewnetrzne: wodociagowej, kanalizacji
sanitarnej, gazowej, centralnego ogrzewania

Adres: Zalasowa, dz. nr 1674, gmina Ryglice

Data opracowania: 09.2025
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ZAWARTOSC OPRACOWANIA

Szczegotowe Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych :

SST - 01.00 Roboty instalacyjne hydrauliczne

SST - 02.00 Roboty instalacyjne kanalizacyjne

SST - 03.00 Instalowanie centralnego ogrzewania

SST - 04.00 Roboty instalacyjne gazowe
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
Klasyfikacja robot wg wspoélnego stownika zamoéwien -
CPV 45332200-5
SST-01.00 Roboty instalacyjne hydrauliczne

1.WSTEP

1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej

Niniejsza specyfikacja obejmuje wymagania dotyczace wykonania i odbioru
prac zwigzanych z budowa instalacji wody zimnej i cieptej wody uzytkowej tj.
rurociggéw i armatury w budynku zespotu szkolno-przedszkolnego w Zalasowej, na

dz. nr 1674, gmina Ryglice.

1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument

przetargowy i rozliczeniowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3.Zakres robo6t budowlanych

— Demontaz istniejacych rurociagdw i armatury czerpalnej,

— Wykonanie montazu rur z tworzywa sztucznego wielowarstwowych
PERT/AI/PERT,

— Wykonanie montazu rur stalowych ocynkowanych,

— Wykonanie izolacji cieplnej wymieniowych rurociggébw poprzez zastosowanie
otulin izolacyjnych z polietylenu,

— Montaz armatury czerpalnej,

— Montaz armatury odcinajacej,

— Montaz armatury zabezpieczajacej,

— Montaz zaworéw tréjdrogowych termostatycznych,
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— hydrantow wewnetrznych DN25 uniwersalny, z wezem potsztywnym o dtugosci

30 mb, wraz z kompletnym wyposazeniem.
1.4.0kreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi normami

i aprobatami technicznymi oraz zaleceniami producenta.

2.MATERIALY

Do wykonania instalacji cieptej i zimnej wody beda potrzebne:

e rurociggi z tworzywa sztucznego z wielowarstwowych PERT/AL/PERT taczone
poprzez zaciskanie ksztattek mosieznych lub PPSU, w zakresie od fi16 mm do
fi63 mm,

e rurociagi z rur stalowych ocynkowanych, w zakresie od dn25 mm do dn50 mm,

e armatura czerpalna, odcinajaca i zabezpieczajaca,

e armatura hydrantowa,

e tuleje ochronne,

e uchwyty, podpory state i przesuwne,

e otuliny z polietylenu, taczenia klejone tasmami polietylenowymi zbrojonymi.

3.SPRZET

Do wykonania robot instalacji Wykonawca powinien wykazac sie mozliwoscia
korzystania co najmniej z ponizszego sprzetu:
- do robot montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi

z uwzglednieniem najnowszych rozwigzan technicznych.

4. TRANSPORT

Do transportu materiatow, sprzetu budowlanego i urzadzen stosowac sprawne

technicznie srodki transportu.
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Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow
transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na jakos$¢ robot i wihasciwosci
przewozonych towardw. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetniac
wymagania przepisow ruchu drogowego tak pod wzgledem formalnym jak

| rzeczowym.

5.WYKONYWANIE ROBOT

e przed oddaniem instalacji do eksploatacji nalezy wykonac¢ proby szczelnosci oraz

ptukanie instalacji,

e protokoty z préb nalezy przekazac Inwestorowi,

e zmiany wprowadzone do rozwigzan sg mozliwe po uzyskaniu jednoznacznej
akceptacji Zamawiajacego, jedynie w przypadku zaproponowania rozwigzan
mniej kosztownych, ale co najmniej réwnorzednych konstrukcyjnie,
funkcjonalnie i technicznie. Propozycji takiej winna towarzyszy¢ kompletna
informacja: rysunki, obliczenia, specyfikacje, kalkulacja cenowa, proponowana
technologia budowy - niezbedna do oceny przez Inwestora.

e przed przystgpieniem do préb i uruchomieniem urzadzehn nalezy dokonad
przegladu zamontowanych urzadzen co do zgodnosci z dokumentagja,

e przed oddaniem do eksploatacji instalacji nalezy przeprowadzi¢ odpowiednie
proby dziatania, przeszkoli¢ odpowiedni personel oraz opracowac instrukcje
obstugi i postepowania na wypadek zaistnienia jakiego$ zdarzenia ktora

to nalezy przekaza¢ Zamawiajgcemu.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robdt, dostawy materiatéw, sprzetu
i Srodkow transportu podano w STWIORB ,Wymagania ogélne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole jakosci robot, materiatow

i urzadzen.
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Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami
Norm Ilub Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajagce odpowiednie

uprawnienia budowlane.

7.0BMIAR ROBOT

Jednostki obmiarowe — jak w przedmiarze robét.

8.0DBIOR ROBOT

a) przy odbiorze koncowym urzadzen, instalacji i regulacji urzadzen nalezy przedtozyc
protokoty, a takze sprawdzi¢ zgodnos¢ stanu istniejacego z dokumentacja techniczna
(powykonawczg) po  uwzglednieniu  udokumentowanych  odstepstw oraz
wymaganiami odpowiednich norm przedmiotowych lub innych warunkéw
technicznych

b) w szczegdlnosci nalezy skontrolowac:

e uzycie whasciwych materiatdéw i elementoéw urzadzenia

prawidtowos¢ wykonania potaczen

e jakos¢ zastosowania materiatéw

e prawidtowos¢ zainstalowania urzadzen
e otuliny przewodow

e trasy rurociggow

e odpowietrzenie instalacji

e przejscia przez przegrody budowlane.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

Rozliczenie pomiedzy zamawiajacym, a wykonawca bedzie dokonane: -

zgodnie z ustaleniami umowy.

Rozliczenie robot moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego
zakresu robot i po dokonaniu odbioru koncowego robét. Ostateczne rozliczenie

umowy pomiedzy zamawiajagcym a wykonawcg nastepuje po dokonaniu odbioru
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pogwarancyjnego. Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego
zakresu robot stanowi wartos¢ tych robot obliczona na podstawie:
e okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci
robdt zaakceptowanych przez zamawiajgcego lub

e ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robét.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

e Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r,

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkéw technicznych jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie
(Dz.U. Nr 75/02 poz. 690, Nr 33/03 poz. 270),

e Wymagania techniczne COBRTI INSTAL zalecane do stosowania przez
Ministerstwo Infrastruktury: Warunki techniczne wykonania i odbioru instalacji

wodociggowych - zeszyt 7.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
Klasyfikacja robot wg wspoélnego stownika zamoéwien -
CPV 45332300-6
SST-02.00 Roboty instalacyjne kanalizacyjne

1.WSTEP

1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej
Niniejsza specyfikacja obejmuje wymagania dotyczace wykonania i odbioru
prac zwigzanych z budowa instalacji kanalizacji sanitarnej tj. rurociggéw i armatury w

budynku zespotu szkolno-przedszkolnego w Zalasowej, na dz. nr 1674, gmina Ryglice.

1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument

przetargowy i rozliczeniowy przy zleceniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1

1.3.Zakres robot budowlanych
— Wykonanie montazu z tworzywa sztucznego PCV-U oraz PP-HT w wykopach
oraz na scianach i w bruzdach,

— Montaz armatury odptywowej,
1.4.0kreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowigzujagcymi normami

i aprobatami technicznymi oraz zaleceniami producenta.

2.MATERIALY

Do wykonanie instalacji kanalizacji sanitarnej beda potrzebne:
e rurociagi z tworzywa sztucznego z PCV-U w wykopach, w zakresie od fi110 mm

do fi160 mm,
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e rurociggi z tworzywa sztucznego z PP-HT na $ciana i w bruzdach, w zakresie od
fi32 mm do fi110 mm,

e armatura odptywowa tj. miski ustepowe, umywalki, pisuary wpusty Sciekowe itd.,

e tuleje ochronne,

e uchwyty, podpory state i przesuwne.

3.SPRZET

Do wykonania robot instalacji Wykonawca powinien wykazac sie mozliwoscia
korzystania co najmniej z ponizszego sprzetu:
- do robdét montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi

z uwzglednieniem najnowszych rozwigzan technicznych.

4. TRANSPORT

Do transportu materiatow, sprzetu budowlanego i urzadzen stosowaé sprawne
technicznie srodki transportu.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéow
transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ robot i wihasciwosci
przewozonych towardw. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetniac
wymagania przepisdbw ruchu drogowego tak pod wzgledem formalnym jak

| rzeczowym.

5.WYKONYWANIE ROBOT

e przed oddaniem instalacji do eksploatacji nalezy wykonac proby szczelnosci,
droznosci oraz ptukanie instalacji,
e protokoty z préb nalezy przekaza¢ Inwestorowi,
e zmiany wprowadzone do rozwigzan sg mozliwe po uzyskaniu jednoznacznej
akceptacji Zamawiajacego, jedynie w przypadku zaproponowania rozwigzan
mniej kosztownych, ale co najmniej rownorzednych konstrukcyjnie,

funkcjonalnie i technicznie. Propozycji takiej winna towarzyszy¢ kompletna

Strona 9z 20



informacja: rysunki, obliczenia, specyfikacje, kalkulacja cenowa, proponowana
technologia budowy - niezbedna do oceny przez Inwestora.

e przed przystgpieniem do préb i uruchomieniem urzadzehn nalezy dokonad
przegladu zamontowanych urzadzen co do zgodnosci z dokumentagja,

e przed oddaniem do eksploatacji instalacji nalezy przeprowadzi¢ odpowiednie
proby dziatania, przeszkoli¢ odpowiedni personel oraz opracowac instrukcje
obstugi i postepowania na wypadek zaistnienia jakiego$ zdarzenia ktéra

to nalezy przekaza¢ Zamawiajagcemu.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robot, dostawy materiatéw, sprzetu
i Srodkéw transportu podano w STWIORB ,Wymagania ogolne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole jakosci robot, materiatéw
i urzadzen.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami
Norm Ilub Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajagce odpowiednie

uprawnienia budowlane.

7.0BMIAR ROBOT

Jednostki obmiarowe — jak w przedmiarze robot.

8.0DBIOR ROBOT

) przy odbiorze koncowym urzadzen, instalacji i regulacji urzadzen nalezy przedtozyc
protokoty, a takze sprawdzi¢ zgodnosc¢ stanu istniejacego z dokumentacja techniczna
(powykonawczg) po  uwzglednieniu udokumentowanych  odstepstw  oraz
wymaganiami  odpowiednich norm przedmiotowych lub innych warunkéw
technicznych

d) w szczegdlnosci nalezy skontrolowac:
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e uzycie whasciwych materiatow i elementéw urzadzenia
e prawidtowos¢ wykonania potaczen

e jakos¢ zastosowania materiatéw

e prawidtowosc¢ zainstalowania urzadzen

e trasy rurociggow

e odpowietrzenie instalacji

e przejscia przez przegrody budowlane.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

Rozliczenie pomiedzy zamawiajacym, a wykonawca bedzie dokonane: -

zgodnie z ustaleniami umowy.

Rozliczenie rob6t moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego
zakresu robot i po dokonaniu odbioru koncowego robdét. Ostateczne rozliczenie
umowy pomiedzy zamawiajagcym a wykonawcg nastepuje po dokonaniu odbioru
pogwarancyjnego. Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego
zakresu robot stanowi wartos¢ tych robot obliczona na podstawie:

e okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci
robét zaakceptowanych przez zamawiajacego lub

e ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robot.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

e Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r,

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkow technicznych jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie
(Dz.U. Nr 75/02 poz. 690, Nr 33/03 poz. 270),

e Wymagania techniczne COBRTI INSTAL zalecane do stosowania przez
Ministerstwo Infrastruktury: Warunki techniczne wykonania i odbioru instalacji

kanalizacji - zeszyt 12.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
Klasyfikacja robot wg wspoélnego stownika zamoéwien -
CPV 45331100-7
SST-03.00 Instalowanie centralnego ogrzewania

1.WSTEP

1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej

Niniejsza specyfikacja obejmuje wymagania dotyczace wykonania i odbioru
prac zwigzanych z budowa instalacji centralnego ogrzewania tj. rurociagow,
grzejnikow i armatury w budynku zespotu szkolno-przedszkolnego w Zalasowej, na

dz. nr 1674, gmina Ryglice.

1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument

przetargowy i rozliczeniowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3.Zakres robo6t budowlanych
— Wykonanie montazu rurociggow z tworzywa sztucznego PERT/AI/PERT,
— Wykonanie izolacji cieplnej wymieniowych rurociggéw poprzez zastosowanie
otulin izolacyjnych z PE,
— Montaz grzejnikdw stalowych ptytowych wraz z armaturg grzejnikowag z
gtowicami termostatycznymi,

— Montaz armatury odcinajacej i regulujacej.
1.4.0kreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowigzujagcymi normami

i aprobatami technicznymi oraz zaleceniami producenta.
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2.MATERIALY

Do wykonania instalacji centralnego ogrzewania beda potrzebne:

e rurociggi z PERT/AI/PERT taczone poprzez zaciskanie ksztattek mosieznych, w
zakresie od fi15 mm do fi25 mm,

e grzejniki stalowe ptytowe kompaktowe zasilane z boku,

e zawor grzejnikowy termostatyczny DN15,

e zawor grzejnikowy powrotny DN15,

e gtowica termostatyczna,

e tuleje ochronne,

e uchwyty, podpory state i przesuwne,

e otuliny z pianki PE z jednostronng okfadzing ze folii PE, taczenia klejone taSmami
zbrojonymi,

e przejscia ppoz.

3.SPRZET

Do wykonania robot instalacji Wykonawca powinien wykazac sie mozliwoscia
korzystania co najmniej z ponizszego sprzetu:
- do robdét montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi

z uwzglednieniem najnowszych rozwigzan technicznych.

4. TRANSPORT

Do transportu materiatow, sprzetu budowlanego i urzadzen stosowac sprawne
technicznie srodki transportu.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich sSrodkow
transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ robot i wihasciwosci
przewozonych towardw. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetniac
wymagania przepisow ruchu drogowego tak pod wzgledem formalnym jak

I rzeczowym.
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5.WYKONYWANIE ROBOT

e przed oddaniem urzadzenia do eksploatacji nalezy wykonac préby szczelnosci

oraz ptukanie instalacji,

e protokoty z prob nalezy przekazac Inwestorowi,

e zmiany wprowadzone do rozwigzan sg mozliwe po uzyskaniu jednoznacznej
akceptacji Zamawiajacego, jedynie w przypadku zaproponowania rozwigzan
mniej kosztownych, ale <co najmniej réwnorzednych konstrukcyjnie,
funkcjonalnie i technicznie. Propozycji takiej winna towarzyszy¢ kompletna
informacja: rysunki, obliczenia, specyfikacje, kalkulacja cenowa, proponowana
technologia budowy - niezbedna do oceny przez Inwestora.

e przed przystgpieniem do préb i uruchomieniem urzadzehn nalezy dokonad
przegladu zamontowanych urzadzen co do zgodnosci z dokumentacjg,

e przed oddaniem do eksploatacji instalacji nalezy przeprowadzi¢ odpowiednie
proby dziatania, przeszkoli¢ odpowiedni personel oraz opracowac instrukcje
obstugi i postepowania na wypadek zaistnienia jakiegos zdarzenia ktéra

to nalezy przekaza¢ Zamawiajacemu.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robot, dostawy materiatéw, sprzetu
i Srodkéw transportu podano w STWIORB ,Wymagania ogolne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole jakosci robot, materiatow
i urzadzen.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami
Norm lub Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajagce odpowiednie

uprawnienia budowlane.
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7.0BMIAR ROBOT

Jednostki obmiarowe — jak w przedmiarze robét.

8.0DBIOR ROBOT

e) przy odbiorze koncowym urzadzen, instalacji i regulacji urzadzen nalezy przedtozyc
protokoty, a takze sprawdzi¢ zgodnos¢ stanu istniejacego z dokumentacja techniczna
(powykonawczg) po  uwzglednieniu  udokumentowanych  odstepstw  oraz
wymaganiami odpowiednich norm przedmiotowych lub innych warunkéw
technicznych

f) w szczegdlnosci nalezy skontrolowad:

e uzycie wtasciwych materiatoéw i elementoéw urzadzenia

prawidtowos¢ wykonania potaczen

e jakosc zastosowania materiatow

e prawidtowos¢ zainstalowania urzadzen
e otuliny przewodow

e trasy rurociggow

e odpowietrzenie instalacji

e przejscia przez przegrody budowlane.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

Rozliczenie pomiedzy zamawiajacym, a wykonawca bedzie dokonane: -

zgodnie z ustaleniami umowy.

Rozliczenie robot moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego
zakresu robot i po dokonaniu odbioru koncowego robét. Ostateczne rozliczenie
umowy pomiedzy zamawiajagcym a wykonawcg nastepuje po dokonaniu odbioru
pogwarancyjnego. Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego
zakresu robot stanowi wartosc tych robot obliczona na podstawie:

e okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci

robét zaakceptowanych przez zamawiajacego lub
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ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres roboét.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r,

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkéw technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie
(Dz.U. Nr 75/02 poz. 690, Nr 33/03 poz. 270),

PN-85/B-02412 Ogrzewnictwo i cieptownictwo. Izolacja cieplna rurociaggow,
armatury i urzadzen. Wymagania i badania,

PN- 91/B-02420 Ogrzewnictwo. Odpowietrzanie instalacji  ogrzewan
wodnych. Wymagania,

Wymagania techniczne COBRTI INSTAL zalecane do stosowania przez
Ministerstwo Infrastruktury: Warunki techniczne wykonania i odbioru instalagji

ogrzewczych - zeszyt 6.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
Klasyfikacja robot wg wspoélnego stownika zamoéwien -
CPV 45333000-0
SST-04.00 Roboty instalacyjne gazowe

1.WSTEP

1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej

Niniejsza specyfikacja obejmuje wymagania dotyczace wykonania i odbioru
prac zwigzanych z budowa instalacji gazowej tj. rurociaggéw i armatury w budynku
mieszkalnym wielorodzinnym w budynku zespotu szkolno-przedszkolnego w

Zalasowej, na dz. nr 1674, gmina Ryglice.

1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument

przetargowy i rozliczeniowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3.Zakres robo6t budowlanych
— Wykonanie montazu rurociaggdbw ze stali czarnej zabezpieczonej
antykorozyjnie,

— Montaz armatury odcinajacej i zabezpieczajace;.
1.4.0kreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi normami

i aprobatami technicznymi oraz zaleceniami producenta.
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2.MATERIALY

Do wykonania instalacji gazowej beda potrzebne:
e rurociagi ze stali czarnej taczone poprzez spawanie, w zakresie dn25 mm,
e zawory odcinajacy,
e tuleje ochronne,
e uchwyty, podpory state i przesuwne,

e przejscia ppoz.

3.SPRZET

Do wykonania robdt instalacji Wykonawca powinien wykazac sie mozliwoscig
korzystania co najmniej z ponizszego sprzetu:
- do robdét montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi

z uwzglednieniem najnowszych rozwigzan technicznych.

4. TRANSPORT

Do transportu materiatow, sprzetu budowlanego i urzadzen stosowac sprawne
technicznie srodki transportu.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw
transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na jakos$¢ robot i wihasciwosci
przewozonych towardw. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetniac
wymagania przepiséw ruchu drogowego tak pod wzgledem formalnym jak

| rzeczowym.

5.WYKONYWANIE ROBOT

e przed oddaniem urzadzenia do eksploatacji nalezy wykonac préby szczelnosci
oraz ptukanie instalacji,

e protokoty z prob nalezy przekazac Inwestorowi,

e zmiany wprowadzone do rozwigzan sg mozliwe po uzyskaniu jednoznacznej

akceptacji Zamawiajacego, jedynie w przypadku zaproponowania rozwigzan
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mniej kosztownych, ale co najmniej rownorzednych konstrukcyjnie,
funkcjonalnie i technicznie. Propozycji takiej winna towarzyszy¢ kompletna
informacja: rysunki, obliczenia, specyfikacje, kalkulacja cenowa, proponowana
technologia budowy - niezbedna do oceny przez Inwestora.

e przed przystgpieniem do préb i uruchomieniem urzadzen nalezy dokonac
przegladu zamontowanych urzadzen co do zgodnosci z dokumentagja,

e przed oddaniem do eksploatacji instalacji nalezy przeprowadzi¢ odpowiednie
proby dziatania, przeszkoli¢ odpowiedni personel oraz opracowac instrukcje
obstugi i postepowania na wypadek zaistnienia jakiego$ zdarzenia ktora

to nalezy przekaza¢ Zamawiajgcemu.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robot, dostawy materiatéw, sprzetu
i Srodkdw transportu podano w STWIORB ,Wymagania ogolne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robodt, materiatow
i urzadzen.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami
Norm lub Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajagce odpowiednie

uprawnienia budowlane.

7.0BMIAR ROBOT

Jednostki obmiarowe — jak w przedmiarze robét.

8.0DBIOR ROBOT

g) przy odbiorze koncowym urzadzen, instalacji i regulacji urzadzen nalezy przedtozy¢
protokoty, a takze sprawdzi¢ zgodnosc¢ stanu istniejagcego z dokumentacja techniczna
(powykonawczg) po  uwzglednieniu  udokumentowanych  odstepstw oraz

wymaganiami odpowiednich norm przedmiotowych lub innych warunkéw
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technicznych
h) w szczegdlnosci nalezy skontrolowac:

e uzycie wtasciwych materiatodw i elementoéw urzadzenia

prawidtowos¢ wykonania potaczen

e jakosc zastosowania materiatow

e prawidtowos¢ zainstalowania urzadzen
e otuliny przewodow

e trasy rurociggow

e odpowietrzenie instalacji

e przejscia przez przegrody budowlane.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

Rozliczenie pomiedzy zamawiajacym, a wykonawca bedzie dokonane: -

zgodnie z ustaleniami umowy.

Rozliczenie robdt moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego
zakresu robot i po dokonaniu odbioru koncowego robot. Ostateczne rozliczenie
umowy pomiedzy zamawiajagcym a wykonawcg nastepuje po dokonaniu odbioru
pogwarancyjnego. Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego
zakresu robot stanowi wartos¢ tych robot obliczona na podstawie:

e okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci
robot zaakceptowanych przez zamawiajacego lub

e ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robot.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

e Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r,
e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkéw technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie

(Dz.U. Nr 75/02 poz. 690, Nr 33/03 poz. 270).
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